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Realisation d'une fonction de transfert arbitraire. 



DOMAIN E TECHNIQUE 

L'invention concerne un dispositif et une methode pour fournir une valeur de 
sortie Y en reponse d'une valeur d'entree X selon une certaine fonction F: Y=F(X). 
L'invention peut etre appliquee dans, par exemple, un systeme de traitement d'image 
5 pour effectuer une correction de Gamma de fagon numerique. 

ETAT DE LA TECHNIQUE ANTERIEURE 

II est possible d'impiementer un dispositif tel que defini dans le preambule au 
moyen d'un tableau. Par exemple, le tableau peut contenir une valeur de sortie Y 
10 souhaitee pour chaque valeur d'entree X differente. S'il y a relativement beaucoup de 
valeurs d'entree X d iff e rentes, le tableau sera relativement grand. Par exemple, une 
valeur d'entree X comprenant 10 bits necessite un tableau comprenant 1024 valeurs de 
sortie d iff e rentes. 

Le principe suivant permet de red u ire la taiile du tableau. II est suppose que la 
15 valeur d'entree comprend 10 bits. Les 5 bits de poids fort sont appliques au tableau. Le 
tableau contient 32 valeurs de tableau. En reponse des 5 bits de poids fort, le tableau 
fournit une valeur de tableau. La valeur de tableau constitue une valeur de sortie brute. 
Les 5 bits de poids faible de la valeur d'entree sont appliques a un interpolateur. En 
reponse des 5 bits de poids faible, I'interpolateur fournit une valeur d'interpolation. Par 
20 exemple, I'interpolateur multiplie les 5 bits de poids faible par un coefficient 

d'interpolation. La valeur d'interpolation est addition nee a la valeur de tableau afin 
d'obtenir une valeur de sortie. Ce principe pour realiser une fonction de transfert 
arbitraire peut done etre designe "tabulation et interpolation". Le circuit in teg re 
TM2700, qui appartient a la famille Trimedia, comprend une correction de Gamma 
25 fonctionnant selon ce principe. 

EXPOSE DE L'INVENTION 

Un but de l'invention est de permettre une reduction de couts. 

L'invention prend les aspects suivants en consideration. Le principe "tabulation 
30 et interpolation" ne permet qu'une approximation de la fonction souhaitee. On suppose 
que la valeur d'entree est telle que les bits de poids faible egalent tous zeros (0). Dans 
ce cas, il n'y a pas d'interpolation. La valeur de sortie sera exclusivement formee par la 
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valeur de tableau en reponse des bits de poids fort. Par consequent, la precision de la 
valeur de sortie sera done exclusivement determinee par le nombre de bits comprises 
dans la valeur de tableau. 

On suppose maintenant que la valeur d'entree est telle qu'au moins un bit de 
poids faible soit eg a I a un (1). Dans ce cas, une interpolation est faite sur la base des 
bits de poids faible. Cette interpolation produit une valeur d'interpolation. La valeur de 
sortie sera formee par la valeur de tableau et par la valeur d'interpolation. La precision 
de la valeur de sortie dependra de la precision de Interpolation et de la contribution 
de la valeur d'interpolation a la valeur de sortie. 

La precision de I'interpolation varie generalement d'un intervalle de valeurs 
d'entree a une autre. II y aura un ou plusieurs intervalles ou la precision sera 
relativement bonne et un ou plusieurs intervalles ou la precision sera relativement 
mauvaise. 

La contribution de la valeur d'interpolation a la valeur de sortie depend du 
nombre de bits de poids faible sur la base desquels I'interpolation est faite. Plus c 
nombreux sont les bits de poids faible sur la base desquels I'interpolation est faite, plus 
la valeur d'interpolation contribue a la valeur de sortie et, par consequent, moins la 
valeur de sortie sera precise. 

Supposons que I'on applique le principe "tabulation et interpolation" selon I'art 
anterieur. Comment atteindre une precision satisfaisante ? II convient d'identifier 
I'intervalle de valeurs d'entree pour laquelle I'interpolation sera la moins precise. 
Ensuite, il convient de faire I'interpolation sur la base d'un nombre de bits de poids 
faible suffisamment petit pour que la precision soit assez bonne dans cette intervalle. 
Ceci implique que la precision sera encore meilleure dans les autres intervalles. Les bits 
qui ne sont pas utilises pour faire I'interpolation, les bits de poids fort, seront appliques 
au tableau. Soit K, K etant un entier, le nombre de bits de poids fort applique au 
tableau. Dans ce cas, la taille du tableau sera 2 puissance K. Done, la taille du tableau 
est directement liee au nombre de bits que I'on peut utiiiser pour faire I'interpolation 
selon la precision souhaitee. 

Selon I'invention, un dispositif fournit une valeur de sortie en reponse d'une 
valeur d'entree selon une certaine fonction, de la fagon suivante. Une section d'entree 
derive de la valeur d'entree une valeur d'entree de tableau et une valeur d'entree 
d'interpolateur. La section d'entree comprend un detecteur d'intervalle definissant 
plusieurs intervalles de valeurs d'entree. Ce detecteur fournit une indication d'intervalle 
indiquant I'intervalle dans laquelle se trouve la valeur d'entree. La section d'entree 
comprend en outre un formateur de valeurs d'entrees pour former la valeur d'entree de 
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tableau et la valeur d'entree d'interpolateur en fonction de rindication-d'intervalle. La 
valeur d'entree de tableau et la valeur d'entree d'interpolateur sont determinees 
respectivement par une partie de poids fort de la valeur d'entree et la partie 
complementaire de poids faible de tallies variables selon ('indication d'intervalle. Un 
5 tableau fournit une valeur de tableau en reponse de la valeur d'entree de tableau. Un 
interpolateur fournit une valeur d'interpolation en reponse de la valeur d'entree 
d'interpolateur. Une section de sortie combine la valeur de tableau et la valeur 
d'interpolation a fin d'obtenir la valeur de sortie. 

Done, selon I'invention, le nombre de bits utilises pour faire I'interpolation est 

10 variable alors qu'il est fixe dans Tart anterieur. Ceci permet d'utiliser relativement peu 
de bits de poids faible pour faire I'interpolation dans un intervalle de valeurs d'entree 
pour laquelle I'interpolation est moins precise. En meme temps un plus grand nombre 
de bits de poids faible peuvent etre utilise dans un intervalle de valeurs d'entree pour 
laquelle I'interpolation est relativement precise. Ceci implique que dans un tel intervalle 

15 il y aura moins de bits de poids fort formant une valeur d'entree pour le tableau. Ainsi, 
selon I'invention, le tableau sera plus petit que dans I'art anterieur. 

D'une certaine fagon, on pour rait dire que I'invention permet d'egaltser la 
precision a travers la totalite de valeurs d'entree et que ceci est au profit d'un tableau 
plus petit. II est vrai qu'une section d'entree d'un dispositif selon I'invention sera moins 

20 simple que la section d'entree du dispositif selon I'art anterieur, la derniere n'etant 
qu'un simple cablage. Neanmoins, une reduction de la taille du tableau grace a 
I'invention, entraine un gain en couts qui generalement surpassera les couts associes a 
une section d'entree moins simple. Par consequent, I'invention permet une reduction de 
couts. 

25 L'invention et des caracteristiques additionnelles qui peuvent etre utilisees avec 

avantage pour mettre en ceuvre I'invention, seront dec rites ci-dessous plus en detail en 
reference a des figures. 

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES 
30 La Fig. 1 est un diagramme conceptuel il lust rant des caracteristiques de base de 

I'invention selon la premiere revendication ; 

La Fig. 2 est un diagramme illustrant une fonction de correction de Gamma ainsi 
qu'une approximation d'une telle fonction par interpolation ; 

La Fig. 3 est un diagramme bloc illustrant un dispositif de correction de Gamma 
35 selon I'invention; et 
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La Fig. \ est un diagramme bloc illustrant un systeme de traitement d'images 
selon I'invention. 

MODES DE REALISATION DE L1NVENTION 
5 Les remarques suivantes concernent les signes de reference. Des entites 

similaires sont designees par une reference par lettres identique dans toutes les 
figures. Plusieurs entites similaires peuvent apparaTtre dans une seule figure. Dans ce 
cas, un chiffre ou un suffixe est ajoute a la reference par lettres afin de distinguer 
entre des entites similaires. Le chiffre ou le suffixe peut etre omis pour des raisons de 

10 convenance. Ceci s'applique pour la description ainsi que pour les revendications. 

La Fig. 1 illustre des caracteristiques de base de I'invention telle qu'exposee 
precedemment. Un dispositif fournit une valeur de sortie Y en reponse a une valeur 
d'entree X selon une certaine fonction F, de la fagon suivante. Une section d'entree INP 
derive de la valeur d'entree X une valeur d'entree de tableau XT et une valeur d'entree 

15 d'interpolateur XI. Un tableau TBL fournit une valeur de tableau YT en reponse a la 
valeur d'entree de tableau XT. Un interpolateur INT fournit une valeur d'interpolation 
YI en reponse a la valeur d'entree d'interpolateur YI. Une section de sortie OUT 
combine la valeur de tableau YT et la valeur d'interpolation YI afin d'obtenir la valeur 
de sortie Y. 

20 La section d'entree INP comprend un detecteur d'intervalle DET definissant 

plusieurs intervalles de valeurs d'entree II, 12. Ce detecteur DET fournit une indication 
d'intervalle IND indiquant I'intervalle II dans lequel se trouve la valeur d'entree X. La 
section d'entree INP comprend en outre un formateur de valeurs d'entrees IVC pour 
former la valeur d'entree de tableau XT et la valeur d'entree d'interpolateur XI en 

25 fonction de I'indication d'intervalle IND. La valeur d'entree de tableau XT et la valeur 
d'entree d'interpolateur XI sont determinees respectivement par une partie de poids 
fort MSP de la valeur d'entree et ia partie complementaire de poids faible LSP de tallies 
variables selon I'indication d'intervalle IND. 

La Fig. 2 illustre une fonction de correction Gamma Fy en traits pleins. La Fig. 2 

30 est un trace dont Taxe horizontal represente une valeur d'entree X et I'axe vertical 
represente une valeur de sortie Y. La valeur d'entree X est formee par 8 bits. Par 
consequent il y a 256 valeurs d'entree differentes de 0 a 255. 

La Fig. 2 illustre egalement, en pointilles, une approximation «Fy de la fonction 
de correction Gamma par interpolation lineaire par morceaux. Chaque morceau, dans la 

35 suite denomme segment, comprend 16 valeurs d'entree. Done, les segments sont de 
taille fixe. II y a 16 segments: un segment comprenant les valeurs d'entree 0-15, un 
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autre segment comprenant les valeurs d'entree 16-31, etc. Une interpblation lineaire 
est faite dans chaque segment independamment. Cela veut dire qu'il y a 16 coefficients 
^interpolations. 

Fig. 2 illustre egalement, en tirets, la precision de ('approximation telle que 
5 deer it precedemment. Plus precisement, la courbe en tirets represente I'erreur absolue 
A de ('approximation. La precision est relativement faible dans le segment comprenant 
les valeurs d'entree 0-15. Par contre, la precision est relativement bonne dans les 
autres segments. 

La Fig. 3 illustre un dispositif de correction de Gamma. Le dispositif fournit une 
10 valeur de sortie Y en reponse a une valeur d'entree X selon la fonction de correction de 
Gamma illustree a la Fig. 2. Le dispositif comprend un detecteur d'intervalle DET, un 
generateur d'adresses AG, un selectionneur de bits SB, une memoire MEM, un 
multiplicateur MUL, et un additionneur ADD. II a deja ete dit que la valeur d'entree X 
comprend 8 bits. Le bit au poids plus lourd est denomme b7, le bit au poids plus faible 
15 est denomme bO. Done, le chiffre figurant dans la denomination d'un bit indique sont 
poids. 

Le dispositif illustre a la Fig. 3 fonction ne com me suit. Le detecteur d'intervalle 
DET fournit une indication d'intervalle IND sur la base de la valeur d'entree X. Si la 
valeur d'entree X est comprise entre 0 et 15, indication d'intervalle IND egale 0. Si la 

20 valeur d'entre est comprise entre 16 et 255, Indication d'intervalle egale 1. Le 

detecteur d'intervalle DET peut etre tres simple. II suffit d'appliquer une fonction OU 
aux 4 bits de poids fort de la valeur d'entree X: IND = b7 OU b6 OU b5 OU b4. 

Le generateur d'adresses AG genere une adresse ADR sur la base de la valeur 
d'entree X et ('indication d'intervalle IND. Plus precisement, si I'indication d'intervalle 

25 IND egale 0, le generateur d'adresses AG ne prend en compte que les bits b3, b2 de la 
valeur d'entree X. Ainsi, le generateur d'adresses AG genere 4 adresses differentes 
pour les valeurs d'entree comprises entre 0 et 15. II y a une adresse ADR1 pour les 
valeurs d'entree 0-3, une adresse ADR2 pour les valeurs d'entree 4-7, une adresse 
ADR3 pour les valeurs d'entree 8-11 et une adresse ADR4 pour les valeurs d'entree 12- 

30 15. 

Si indication d'intervalle IND egale 1, le generateur d'adresses AG ne prend en 
compte que les 4 bits de poids fort b7-b4 de la valeur d'entree X. Ainsi, le generateur 
d'adresses AG genere 15 adresses differentes pour les valeurs d'entrees comprises 
entre 16 et 255. II y a une adresse ADR5 pour les valeurs d'entree 16-31, une adresse 
35 ADR6 pour les valeurs d'entree 32-47, etc. Done, I'adresse finale sera ADR19 pour les 



PHF 99.614 



30.11.1999 



valeurs d'entree 240-255. Le generateur d'adresses AG petit etre forme, par exemple, 
par des circuits logiques relativement simples. 

La memoire MEM contient sous chaque adresse ADR une valeur de tableau YT et 
un coefficient d'interpolation IC. Done, la memoire contient 19 valeurs de tableau YT et 
5 19 coefficients d'interpolation IC. En fonction de I'adresse ADR generee dans le 
generateur d'adresses AG, la memoire MEM fournit la valeur de tableau YT et le 
coefficient d'interpolation IC contenus sous cette adresse. 

Le selectionneur de bits SB fournit une valeur d'entree d'interpolateur XI sur la 
base de la valeur d'entree X et I'indication d'intervalle IND. Si Indication d'intervalle 
10 IND egale 0, le selectionneur de bits SB n'utilisera que les 2 bits de poids faible de la 
valeur d'entree X: bl, bO. Ces 2 bits formeront la valeur d'entree d'interpolateur XI. Si 
I'indication du domaine egale 1, le selectionneur de bits SB n'utilisera que les 4 bits de 
poids faible de la valeur d'entree X : b3-b0. Ces bits formeront la valeur d'entree 
d'interpolateur XI. 

15 En cas de besoin, le selectionneur de bits SB complete les 2 ou 4 bits de la 

valeur d'entree X avec des zeros logiques representant des bits de poids plus lourd. 
Ainsi le selectionneur de bits SB assure que la valeur d'entree d'interpolateur com p rend 
un certain nombre de bits souhaite. Le selectionneur de bits SB peut etre tres simple. II 
suffit de fournir les bits b3-b0 de la valeur d'entree X aux entrees du multiplicateur 

20 MUL ayant des poids correspondants de la fagon suivante. Chacun des bits b3, b2 passe 
par un circuit logique ET recevrant I'indication d'intervalle IND. Les bits bl, bO sont 
directement fournis au multiplicateur MUL. 

Le multiplicateur MUL multiplie la valeur d'entree d'interpolateur XI par le 
coefficient d'interpolation IC provenant de la memoire MEM. Le res u I tat de cette 

25 multiplication constitue une valeur d'interpolation YI. En cas de besoin, le resultat de la 
multiplication est decale afin d'obtenir la valeur d'interpolation YI. Un tel decalage a 
pour effet que les poids de tous les bits constituant le resultat de la multiplication 
change d'une ou plusieurs unites (en anglais une telle operation est habituellement 
denomme "bit shift"). 

30 L'additionneur ADD additionne la valeur d'interpolation YI et la valeur de 

tableau YT provenant de la memoire MEM. Le resultat de cette addition constitue la 
valeur de sortie Y. 

Le dispositif illustre a la Fig. 3 est un exemple d'une implementation des 
caracteristiques illustrees a la Fig. 1. Le detecteur DET definit deux intervalles de 

35 valeurs d'entree. Les valeurs d'entree comprises entre 0 et 15 constituent un premier 
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intervalle II. Les valeurs d'entree comprises entre 16 et 255 cohstitue un deuxieme 
intervalle 12. Les deux intervalles II, 12 sont done disjoints. 

Le formateur de valeurs d'entrees IVC illustre a la Fig. 1 est implementee a la 
Fig. 3 sous forme d'un ensemble de blocs comprenant le generateur d'adresses AG et le 
5 selectionneur de bits SB. La valeur d'entree de tableau XT illustree a la Fig. 1 est sous 
forme d'adresse ADR a la Fig. 3. L'adresse est determinee par une partie de poids fort 
MSP comprenant 6 bits de poids fort, b7-b2, dans 1'intervalle II et comprenant 4 bits de 
poids fort, b7-b4, dans 1'intervalle 12. La valeur d'entree d'interpolateur XI est 
determinee par une partie de poids faible LSP complementaire comprenant 2 bits de 

10 poids faible bl-bO dans 1'intervalle II et 4 bits de poids faible dans 1'intervalle 12. 

Le tableau TBL a la Fig. 1 est implements a la Fig. 3 sous la forme de la memoire 
MEM. L'interpolateur INT illustre a la Fig. 1 est implements sous forme du 
multiplicateur MUL. La section de sortie OUT illustre dans la Fig. 1 est implementee a la 
Fig. 3 sous forme d'un additionneur ADD. 

15 En effet, le dispositif illustre a la Fig. 3 repartit 1'intervalle II en 4 segments, 

chaque segment comprenant 4 valeurs d'entree. II repartit 1'intervalle 12 en 15 
segments, chaque segment comprenant 16 valeurs d'entree. Le dispositif effectue une 
interpolation pour chaque segment independamment. Les segments sont relativement 
petits la ou la precision de ('interpolation est relativement mauvaise: dans 1'intervalle 

20 II. Les segments sont relativement grands la ou la precision de I' interpolation est 

relativement bonne: dans 1'intervalle 12. Ainsi, il est possible d'atteindre une precision 
meilleure que celle illustree dans la Fig. 2 avec un espace memoire relativement 
modeste. 

La Fig. 4 illustre un systeme de traitement d'images. Le systeme comprend un 
25 decodeur d'image DEC, un circuit de preparation pour affichage DPC et un dispositif de 
correction de Gamma GCA telle qu'illustre dans la Fig. 3. Le decodeur d'image DEC 
decode des donnees codees CD afin d'obtenir des donnees decodees DD representant 
une ou plusieurs images. Le circuit de preparation pour affichage DPC traite les 
donnees decodees afin d'obtenir un affichage souhaite, par exemple en effectuant une 
30 conversion de format en terme de nombre de lignes par image et nombre de pixels par 
ligne. Un autre traitement possible est I' insertion d'un texte, d'un logo ou d'une image 
dans une image principale. Le circuit de preparation pour affichage DPC fournit un 
signal video VS sous la forme d'une serie de valeurs binaires. Le dispositif de correction 
de Gamma GCA traite ce signal video VS afin d'obtenir un signal video corrige CVS. Ce 
35 signal CVS peut etre applique a un dispositif d'affichage par I'intermediaire de, par 
exemple, un convertisseur numerique / analogique. 
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Les figures et leur description ci-dessus illustrent I'invention plutot que la 
limitent. II est evident qu'il existe de nombreuses alternatives qui rentrent dans la 
portee des revendications ci-jointes. A cet egard quelques remarques sont faites en 
conclusion. 

5 II existe de nombreuses manieres de representer une valeur. La Fig. 3 montre 

seulement une implementation possible dans laqueile la valeur d'entree est representee 
par des chiffres binaires. II est egalement possible de representer une valeur d'entree 
par des chiffres decimaux. En ce qui concerne I'invention, peu importe la maniere selon 
laqueile la valeur d'entree est representee. 

10 II existe de nombreuses manieres pour faire une interpolation. En principe, une 

interpolation peut etre faite selon n'importe quelle fonction. La Fig. 3 montre seulement 
une implementation possible dans laqueile une interpolation est faite selon une fonction 
lineaire. II est egalement possible de faire une interpolation selon, par exemple, une 
fonction cubique. En outre, I'interpolation peut etre fixe ou variable. La Fig. 3 montre 

15 seulement une implementation possible dans laqueile I'interpolation varie en fonction - . 
d'un coefficient d'interpolation provenant d'un tableau. II est egalement possible que 
I'interpolation soit fixe. Dans ce cas, il n'y a pas besoin de stacker des coefficients 
d'interpolation dans le tableau. II faut egalement noter qu'il y a de nombreuses fagons 
pour faire varier une interpolation. Par exemple, il est possible de deduire un 

20 coefficient d'interpolation de plusieurs valeurs de tableau adjacentes. Dans ce cas, il 
n'y a pas besoin de stacker des coefficients d'interpolation dans le tableau. 

II existe plusieurs manieres pour implementer un tableau. La Fig. 3 montre 
seulement une implementation possible dans laqueile le tableau est implements au 
moyen d'une memoire. Un tableau peut egalement etre implements au moyen d'un 

25 circuit logique programmable (en anglais: programmable array logic). 

II existe de nombreuses manieres pour definir des intervalles de valeurs 
d'entree. La Fig. 3 montre seulement une implementation possible dans laqueile deux 
intervalles sont definis. II est egalement possible de definir un nombre d'intervalles plus 
grande. 

30 II existe de nombreuses manieres pour implementer des fonctions au moyen 

d'articles physiques (en anglais: items of hardware) ou de logiciel (en anglais: 
software) ou d'une combinaison des deux. A cet egard, les figures sont tres 
schematiques, chaque figure representant un mode de realisation seulement. Done, 
bien qu'une figure montre differentes fonctions sous forme de blocs separes, ceci 

35 n'exclut pas du tout qu'un seul article physique ou logiciel effectue plusieurs fonctions. 
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Ceci n'exclut nullement qu'une fonction puisse etre effectuee par un ensemble d'articles 
physiques ou de logiciels. 

Aucun signe de reference entre parentheses dans une revendication ne doit etre 
interprets de fagon limitative. Le mot "comprenant" n'exclut pas la presence d'autres 
elements ou eta pes listees dans une revendication. Le mot "un" ou "une" precedant un 
element ou une etape n'exclut pas la presence d'une pluralite de ces element ou ces 
eta pes. 
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1- Dispositif pour fournir une valeur de sortie (Y) en reponse a une valeur 

d'entree (X) selon une certaine fonction (F): Y=F(X), le dispositif comprenant: 

une section d'entree (INP) pour deriver de la valeur d'entree (X) une 
valeur d'entree de tableau (XT) et une valeur d'entree d'interpolateur (XI); 
5 un tableau (TBL) pour fournir une valeur de tableau (YT) en reponse a la 

valeur d'entree de tableau (XT); 

un interpolates (INT) pour fournir une valeur d'interpolation (YI) en 
reponse a la valeur d'entree d'interpolateur (XI); et 

une section de sortie (OUT) pour combiner la valeur de tableau (YT) 
10 avec la valeur d'interpolation (YI) afin d'obtenir la valeur de sortie (Y), 
caracterise en ce que la section d'entree (INP) du dispositif comprend: 

un detecteur d'intervalle (DET) definissant plusieurs intervalles de 
valeurs d'entree (11,12) pour fournir une indication d'intervalle (IND) indiquant 
I'intervalle (11,12) dans lequel se trouve la valeur d'entree (X); 
15 - un formateur de valeurs d'entrees (IVC) pour former la valeur d'entree 

de tableau (XT) et la valeur d'entree d'interpolateur (XI) en fonction de I'indication 
d'intervalle (IND), la valeur d'entree de tableau (XT) et la valeur d'entree 
d'interpolateur (XI) etant determinees respectivement par une partie de poids fort 
(MSP) de la valeur d'entree et la partie complementaire de poids faible (LSP) de tallies 
20 variables selon I'indication d'intervalle (IND). 
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2. Methode pour fournir une valeur de sortie (Y) en„reponse d'une valeur 
d'entree (X) selon une certaine fonction (F): Y=F(X), la methode comprenant les etapes 
suivantes: 

deriver (INP) de la valeur d'entree (X) une valeur d'entree de tableau 
5 (XT) et une valeur d'entree d'interpolateur (XI); 

effectuer une recherche de tableau (TBL) a partir de la valeur d'entree 
de tableau (XT) afin d'obtentr une valeur de tableau (YT); 

effectuer une interpolation (INT) a partir de la valeur d'entree 
d'interpolateur (XI) afin d'obtenir une valeur d'interpolation (YI); et 
10 - combiner (OUT) la valeur de tableau (YT) avec la valeur d'interpolation 

(YI) afin d'obtenir la valeur de sortie (Y), 

caracterise en ce que la methode comprend les etapes suivantes: 

detecter (DET) parmi plusieurs interval les de valeurs d'entrees 
predefinies (11,12), I'intervalle (11/12) dans lequel se trouve la valeur d'entree (X); 
15 - former (IVC) la valeur d'entree de tableau (XT) et la valeur d'entree 

d'interpolateur (XI) en fonction de I'indication d'intervalle (IND), la valeur d'entree de 
tableau (XT) et la valeur d'entree d'interpolateur (XI) etant determinees respectivement 
par une partie de poids fort (MSP) de la valeur d'entree et la partie complementaire de 
poids faible (LSP) de tallies variables selon I'indication d'intervalle (IND). 

20 

3. Systeme de traitement d'images comprenant un dispositif selon la 
revendication 1 pour effectuer une correction de Gamma. 
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